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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania systemu telewizji
przemystowej CCTV i Fonii w Hali Sportowo - Widowiskowej w Gdyni przy
ul. Kazimierza Gérskiego 8.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach teletechnicznych zwigzanych 2z realizacjg rob6t wymienionych
w punkcie 1.1 specyfikacji.

Niezaleznie od stopnia dokfadnosci dokumentow Wykonawca zobowigzany jest do
uzyskania wiasciwego rezultatu kohcowego. Projekt i specyfikacja techniczna sag
dokumentami wzajemnie sie uzupetniajagcymi. W przypadku btedu, pomytki lub
watpliwosci interpretacyjnych Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne kwestie
z Inwestorem, ktéry jako jedyny upowazniony jest do wprowadzania zmian. Wszelkie
nie ujete prace oraz niesygnalizowane niezgodnosci beda interpretowane na korzys¢
Inwestora.

1.3 Zakres robot objetych ST.

W zakres robét Wykonawcy instalacji wchodzi:

— dostarczenie i roztadunek wszystkich urzadzehn i osprzetu niezbednych do
wykonania systemu,

— dostarczone urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed kradzieza, uszkodzeniem lub
innymi czynnikami mogacymi wptyng¢ na jako$¢ wykonanego systemu,

— montaz, uruchomienie i regulacja w/w urzadzen,

— wszelkie podwieszenia oraz konstrukcje wsporcze wchodzace w skiad zakresu
robo6t instalacji stabopradowych,

— wykonanie niezbednych pomiaréw i testow instalacji i systemu oraz przedtozenie
wynikow tych pomiaréw do odbioru instalacji,

— wykonanie dokumentacji powykonawczej oraz przediozenie certyfikatdw dla
wszystkich  zastosowanych urzadzen, osprzetu oraz innych rozwigzan
systemowych celem dokonania odbioru prac.

— wykonanie szkolenia oséb wskazanych przez Inwestora.

Okablowanie systemu oraz elementy zwigzane z zakonczeniem kabli systemu po
stronie centrum odbiorczego nie sg przedmiotem tego postepowania.

Po stronie ,stacyjnej” system wyposazony jest w:

— szafe typu RACK o wysokosci 45U wyposazong w system wentylacji

— krosownice wizyjng na ktorej sg zakonczone przewody sygnatowe.
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1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét odpowiedzialny jest za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong
specyfikacjg techniczna, dokumentacjg projektowag oraz poleceniami Inwestora lub
jego Przedstawicieli. Po zamontowaniu oprzewodowania systemu nalezy dostarczyc
do demonstracji pracy systemu, na wiasny koszt jedng kamere z ogniskowg 12mm,
o parametrach podstawowych poréwnywalnych z kamerg docelowa (przetwornik,
ilos¢ linii TV, czutos¢, stosunek sygnal/szum) i przeprowadzi¢ w obecnosci
Inspektora Nadzoru pokaz parametréw systemu. Dopiero po pokazie Inwestor
zatwierdzi dobor kamer wraz z obiektywem.

2. MATERIALY.

Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowac n/w materiaty:

— rejestrator cyfrowy, 16 kanatowy, jednoczesny zapis, odczyt i archiwizacje
danych, nagrywanie obrazu 400 ips, odtwarzanie obrazu 400 ips, wejscie audio
16 kanatowe, dysk twardy 2x320GB, zatgczone oprogramowanie, dodatkowy
dysk 1T;

— rejestrator cyfrowy 32 kamery, 32 kanaty audio, zapewniajacy rejestracje 25
klatek/s z kazdej kamery (taczna ilo$¢ rejestrowanych klatek 800fps), wyposazony
w dodatkowy dysk 1T, karta systemowa RS 485, karta przekaznikdw;

— kamery stacjonarne z przetwornikiem CCD 1/3’, rozdzielczo$¢ 540 linii, czutos¢
0.5 lux, automatyczna regulacja wzmocnienia, zasilanie 24V/12V;

— kamery koputowe przetwornik Pixim, 504 TV linii, rozdzielczo$¢ 720x540, czutos¢
0.95 lux, stosunek sygnatu do szumu >42dB, zasilanie 24V/12V;

— kamery obrotowe, funkcja 35-krothego powiekszenia optycznego, rozdzielczosc
540 linii, funkcja dzien/noc, w petni wspotpracujgce z zainstalowang krosownica
wizyjng. Kamery winny posiada¢ protokot sterujagcy identyczny do krosownicy;

— klawiatury sterowania krosownicg i kamerami obrotowymi, zigcze RJ-45,
wspotpracujaca z krosownicg wizyjng wyposazone w ztgcze umozliwiajgce
korzystanie z uprawnien zapisanych na kartach czipowych;

— zasilacze do kamer z wyjsciami do 16 kamer jak i do 8 kamer — 12 V

— J-Box, puszka zasilajgca wyposazona w repeter sygnatdéw sterujgcych kamer
zintegrowanych;

— obudowa do kamer stacjonarnych zewnetrznych, =z grzatka, =zasilanie
12VDC/24VAC;

— monitor LCD 207, jasnos¢ 500cd/m2, wysoki kontrast 480:1;

— obiektyw do kamer stacjonarnych, 3,5mm-8mm, przeznaczona dla kamer
z przetwornikiem CCD 1/3”, korekcja IR;

— obiektyw do kamer stacjonarnych, 10mm-40mm, przeznaczona dla kamer z
przetwornikiem CCD 1/3”, korekcja IR;

— dzielnik obrazu, 4 wejscia wizji, 4 wyjscia wizji do krosownicy;

— mikrofon kierunkowy, niski szum wiasny, wysoka wrazliwos¢, odporny
i niewrazliwy na warunki klimatyczne, obudowa z metalu, czarna, matowa;

- mikser audio, 24 kanatowy.

Szczegbtowe wymagania dotyczace materiatdw podano w dokumentacji projektowej.

3. SPRZET.

Sprzet reczny (elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji rob6t. Na kazdag
sztuke wyrzynarki lub bruzdownicy do kucia bruzd powinien przypadac¢ jeden
przyrzad do lokalizacji czynnych przewodow elektrycznych.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU.

4.1 Wymagania ogolne.

Srodki transportu muszg spetniaé wymagania wynikajace z obowigzujacych
przepiséw, jak réwniez zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikow drég oraz
pracownikbw na terenie placu budowy. Ponadito muszg zapewni¢ dostarczenie
materiatdw gwarantujgce utrzymanie wymaganej jakosci. Liczba srodkéw transportu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Projekcie, STWIOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
kontraktem.

4.2 Srodki transportu.
Przewiduje sie wykorzystanie nastepujacych srodkéw transportu:
— samochdd dostawczy

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogoine zasady wykonywania robot.

Wykonawca zapewni tad i porzadek w miejscu wykonywania robét oraz zabezpieczy

wyposazenie pomieszczen przed ich zniszczeniem. Po zakonczeniu robdt

Wykonawca doprowadzi miejsce ich wykonywania do stanu pierwotnego.

Catos¢ robét powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

— przepisdbw bezpieczenstwa i higieny pracy przepisow dotyczacych ochrony
przeciwpozarowej,

— przepisdw dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

Wykonawca robét staboprgdowych moze przystgpi¢é do montazu aparatury
i urzadzen dopiero po otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane
zostaty zakonczone i odebrane zgodnie z obowigzujacymi ST czesci budowlane;.

5.2 Roboty instalacyjno montazowe.

Montaz urzadzeh nalezy wykonaé zgodnie z instrukcjg montazu producenta
dostarczong wraz z urzadzeniami oraz wymaganiami podanymi w niniejszym
rozdziale. Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na
konstrukcjach wsporczych (nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcije te
mocowac do podtoza w sposéb zalecany przez dostawce.

W przypadku mocowania konstrukcji i urzadzen za pomoca kotew lub kotkdéw
rozporowych osadzonych w betonie montaz urzadzen na takich konstrukcjach mozna
wykona¢ po stwardnieniu betonu. Niezbedne przepusty i kotwy (kotki, $ruby) do
mocowania oston przewoddéw, dochodzacych do urzadzen, zaleca sie mocowaé
przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach
urzadzen.

W  przypadku urzadzen przewidywanych do mocowania za pomoca kotkdéw
rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢
punkty osadzenia kotkdw; po usunieciu urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i
umocowac urzadzenie po ponownym ustawieniu na wiasciwym miejscu.

Urzadzenia przyscienne, nascienne oraz wnekowe nalezy przykreci¢ do konstrukciji
lub kotew zamocowanych w podtozu w sposéb jak wyzej,
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Po zamocowaniu urzadzenia nalezy:

— W urzadzeniach, potaczy¢ elementy przewidziane do potaczenia,

— zainstalowac elementy zdjete na czas transportu lub dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,

— dokrecic w sposdb pewny wszystkie $ruby i wkrety w potaczeniach
mechanicznych i elektrycznych

— zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

Zakonczenie przewoddéw nalezy wykonaé¢ zgodnie z zaleceniami producenta lub

poprzez mocowanie pod odpowiednie zaciski Srubowe i samozaciskowe. Kazdy

przewdd nalezy zaopatrzy¢é na obu kohcach w oznaczniki z podaniem symboli

okres$lajacych skad i dokad dany przewdd prowadzi. Urzadzenia dostarczone na

miejsce montazu powinny mieé¢ wewnetrzne potgczenia ochronne. Pozostate

potgczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie montazu. Przewody ochronne

powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zottej i zielone;.

Urzadzenia odfgczajgce powinny by¢ zainstalowane w spos6b zapewniajacy

odfgczenie instalacji elektrycznej, obwoddéw lub poszczegdinych aparatéw, gdy jest to

wymagane ze wzgledu na konserwacje, sprawdzenie, wykrycie uszkodzenia,

naprawe. Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak,

aby zapewni¢ do niego dostep, gdy to jest niezbedna, t.j.:

— odpowiednia przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania
przewidywanych zmian i wymiany poszczegdélnych czesci wyposazenia,

— dostep obstugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i
napraw.

Urzadzenia montowac zgodnie z instrukcjg obstugi w miejscach przewidzianych

projektem.

5.3 Uruchomienie systemu.

System telewizji dozorowej uruchomi¢ w oparciu o fabrycznie instrukcje obstugi po
zamontowaniu oprogramowania systemowego do obstugi sprzetu.

Wykonawca prac przygotuje petng instrukcje obstugi systemu oraz skrocong
instrukcje, przeszkoli obstuge systemu.

Program szkolenia oraz liczbe oséb do przeszkolenia Wykonawca prac przedstawi
do zatwierdzenia dla Inwestora. Szkolenie ma obejmowac¢ sposoby konfiguracii
systemu, wiadomosci dotyczace oprogramowania systemu i obstuge systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:

— dokumentacji powykonawczej instalacji systemu telewizji dozorowej,

— programu szkolenia obstugi,

— zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjgq techniczng, DTR i
instrukcjami montazu,

— certyfikatow na zamontowane programy uzytkowe,

— protokotéw pomiaréw elektrycznych,

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg dla instalacji stabopradowych budynku sa:
— kpl. urzadzenia (centrale, sterowniki itp.),

— szt. elementow poszczegdinych systemdw i instalacii,
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— m (metry biezace). kabli i przewodow,
— pomiar (odcinki kabli, skutecznos¢ dziatania zabezpieczen itp.).

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodine zasady kontroli odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Projektem, STWIOR i wymaganiami

Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

Koncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktéry ustala komisje odbioru z udziatem

Inwestora, wykonawcow, odpowiednich stuzb technicznych, ppoz i bhp oraz

przedstawicieli instytucji finansujacych.

Komisja odbioru powinna:

— zbada¢ kompletnosé, aktualnos¢ i stan dokumentacji powykonawczej i
akceptowac ja,

— dokonaé¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu
sprawdzenia jakos$ci robét i zgodnosci z otrzymang dokumentacja i przepisami,

— sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary
zgodnosci danych z przedstawionymi dokumentami,

— ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji,

— sporzadzi¢ protokdt z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen i
wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji.

Z chwilg przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych,
wykonawca wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢
personel obstugi.

Przedstawiciel wykonawcy przeszkoli personel w ogélnym zakresie budowy
urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich parametrow sterowania, bezpieczenstwa
i kontroli oraz przeszkoli personel obstugujacy w zakresie reakcji na zaistniate
sytuacje awaryjne, sygnalizacyjne i procedury postepowania. Przekaze takze
wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla zapewnienia prawidiowej pracy i
obstugi codziennej systemow i instalacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ za jednostke obmiarowg nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonanych robét na podstawie atestéw producenta urzadzen, ogledzin i
pomiaréw sprawdzajgcych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— Roboty przygotowawcze i trasowanie,

— Przygotowanie podtoza, uchwytéw itp.,

— Woykonanie gniazd lub otworéw pod montaz,

— Montaz urzadzen i elementéw systeméw instalacji stabopradowych,

— Zakup kompletu materiatéw, urzadzen i wszystkich prefabrykatéw oraz transport
na miejsce wbudowania,

— Magazynowanie materiatdbw przygotowanych do montazu i zabezpieczenie ich
przed kradzieza,

— Woykonanie rob6t montazowych i przytaczenia urzadzen,

— Zarobienie i przytaczenie kabli i przewoddéw jedno- i wielozytowych, wykonanie
potaczen przewoddw kabelkowych w puszkach,

— Montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot,
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— Woykonanie pomiaréw koniecznych badan zgodnie z obowigzujagcymi normami

— Uruchomienie, regulacja aparatéw i urzadzen,

— Szkolenie obstugi aparatéw i urzadzen,

— Proby pomontazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen,
sprawdzenie funkcjonalnosci uktadow,

— Woykonanie niezbednych protokotéw pomiardéw, odbioréw,

— Prace porzadkowe,

oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére sg niezbedne do kompletnego
wykonania robét objetych niniejsza ST przewidzianych w Dokumentacji projektowe;j.

Rozliczenie robét nastgpi po podpisaniu protokotu koncowego odbioru, ktéry bedzie
stanowi¢ podstawe dokonania ptatnosci.
Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez wykonawce i zapisana w umowie.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

PN-E-08390-1:1996 — Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-93/E-08390.11 — Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogéine.
PN-93/E-08390.14 — Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Zasady stosowania.
PN-E 50132-2-1 — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Cze$¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biate;j .

PN-E 50132-4-1 - Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czes¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

PN-E 50132-5 - Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czes$c¢ 5: Teletransmisja.

PN-E 50132-5 - Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — zbiér norm
PN-E-05033:1004 — Woytyczne do instalacji elektrycznych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie.

PN-87/E-90056 — Przewody elektroenergetyczne ogdélnego przeznaczenia do
uktadania na state. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej.

PN-61/E-01002 — Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

PN-E-79100:2001 — Kable przewody elektiryczne. Pakowanie, przechowywanie i
transport

Rozporzadzenie Ministra Obrony Narodowej z dnia 18 sierpnia 1999 r. w sprawie
urzadzen i srodkoéw stuzacych do rejestraciji obrazu i dzwieku dla celéw procesowych
oraz sposobu ich zabezpieczenia, przechowywania, odtwarzania i kkopiowania.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 28 pazdziernika
2004 r. w sprawie sposobu utrwalania przebiegu imprez masowych oraz minimalnych
wymagan technicznych dla urzgdzeh rejestrujacych obraz i dzwiek

Ustawa o ochronie oséb i mienia z dnia 22.08.97 (Dz.U. Nr114, poz.740),

Ustawa prawo budowlane z dn. 07.07.94 r (Dz. U. z 1994 Nr 89 poz. 414 z
pdzniejszymi zmianami)
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